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Sulzer b i r k n ~  yrldlr manipiilasyon, knynak, koruyu- 
cu giysi kaplama v e  montajdaki (aynl zamanda 
yiiksek hassasiyetli rnontajdaki) uygulamalar i ~ i n  
robot sistemleri geli~tirmektedir. Bu disiplinlerarasr 
knvram, geli$tirilmi$ verimlilik, esneklik v e  ileri 
rnsyonelle$tirme saglar. Burada tanlttlan kumag le- 
vendi manipiilnsyon v e  ta$lma sistemi Sulzer CIW 
(Bilgisayarla biltiinlegmig dokuma) sisteminin bi- 
rincil b i le~enini  olugturrnaktadlr. 

AUTOMATION WITH ROBOT SYSTEMS 
Sulzer has been dmeloping robot systems for appli- 
cations i n  handling, welding, protective coating 
deposition and assembly (also high precision assem- 
bly) for some years. An  example is given by CIW - 
Computer Integrated Weaving. This interdiscipli- 
wry concept provides improved productivity, flexi- 
bility and incrensed rationalization. The cloth beam 
handling and transport system presented here con- 
stitutes a n  initial component in the Sulzer CIW. 

1. ROBOTLAR ve OTOMASYON 
Robot - dosdogru bir bilim kurgu romanlndan, 

insana benzer ve onun hareketlerini beceriksizce 
taklit edecek biqimde modellenmig, lambalar anten- 
ler ve bir de sesle donahlmg hayal uriinu bir maki- 
na. 

Burada incelediBmiz makina hi< de bijyle bir ma- 
kina olarnaz. Yine de, aynen bijyle bagladl .Ama bu 
yarahk qok hlzh biqimde son derece esnek, gittikqe 
artan kullan~m alanlarlna suriilen yiiksek verimli 
bir makinaya doniigtu. Onu teknisyenler gu 
satlrlarla tanlmlamaktad~rlar: "Bir robot ig 

rqalannl ve aletleri manipiile edebilen, ~ o k  ser- 
Estlik derecesine sahip ve programlanabilir bir 
makinadlr." 

Tan~mlama gunu gostermektedir ki bu aqk ola- 
rak bir~ok fonksiyonu yerine getirebilen ve her za- 
man yeni, degigtirilmig ya da geligtirilmig fonk- 
siyonlari ustlenmek uzere egitilebilen bir 
rnakinadlr. Diger bir deyigle kullanlcl robota yeni 
bit programla yeni bir gorev verebilir. Aynca robot- 
lar tanltma bijlirmunde a ~ ~ k l a n a n  makina - ya- 

P. Schneida ve M. Ziindiin Sulzer Technical Review 1988, 1, 
sayfa l l ' d e  yaylnlanan "Automation With Robot Sys- 
tws%bashklr vanlanndan FevrilmisHr. 

ratlktan qok farklt gorunurler (Sekil I).Robot birqok 
serbestlik derccesine sahip oldugundan; zira 
ornegin taklm tczgahlarm yuklemek ya da bagka 
iglevler iqin ig par~alarl manipiile edilebildiBne 
gore, qok kez bir insan koluna gerqekten benzeyen 
bir kol konstriiksiyonu olmaktad~r (Sekil 2). 

hassas ayar Gitelerini bir 
araya getiren robot siste- 
mi. 

Sekil 2. Bir Sulzer - Amerikm 10. 
hot makinasl Sulzer Ruti dokuma 
tezgahlarl i ~ i n  yapllan karmagtk 
dakrim parqalannln yiizeyierini te- 
mizlemektedir. 

Robot prensipleri - daha fazla esneklik, 
genigletilmi~ ig alan~, serbest programlama, serbest 
ayarlanabilirlik - ileride yeni bir uygulama alan~ 
iqin aqlklanacak olan g e n i ~  bir etkinlik alan~ sunar. 
Yakalama sistemleri, yoriinge kontrollan, hareket- 
lerin koordinasyonu, tiim unitenin hareketliliB ol- 
mak uzere robotik prensipleri bir araya getirilmig 
ve yeni bir biqime ayarlanmlgtlr. Burada geligtirilen 
robot sistemi, dokuma sektoru iqindeki uygulama- 
lar iqin qok yonluliik ozelligini kommugtur. Birqok 
dokuma tezgah tipine ve dokuma tezgah enine hiz- 
met sunulabilir. Serbest programlanabilirliligi~, bir 
bagka deyigle daha sonraki, degiwn kogullara uyar- 
lanabilen duzenegini korumugtur. Diger yandan, 
sistem somut dokuma gereksinimlerini yerine ge- 
tirmek uzere yapllmlg idi. 
2. DOKUMA GEREKSfNhfLIXf VE fSTEMLERt 
2.1. Dunku ve Bugunku Verimlilik 

Moden, dokuma fabrikasl igletimi hem verimli- 
ligi azaltan, hem de e lk  miidahaleyi gerektiren 
uretim kesintilcri i~erir. Bunlar qok kez tekrarlayan 
niteliktcdir; oyle ki bugiin a tk~  ve qozgii kopuglanlu 
gidermek, atkl masuralar~n~ degigtirmek, kumag ve 
qozgu lcventlcrini degigtirmek, parti degigtirmek, 
temizlik vs, gibi bazl iglcmleri otomatiklegtirmek 
teknik olarak olanakll goriinmektedir. 

Bu otomasyon planlarl verimliligin yiiksel-, 
tilcbilmesi ve personcl gidcrlerinin azalt~labilmes! 
iqin dokuma fabrikasmda daha yuksek bir etkinli& 
giivenceye almaktad~r. 
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