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Sulzer birkag wyildir manipiilasyon, kaynak, koruyu-
cu giysi kaplama ve montajdaki (aym zamanda
yiiksek hassasiyetli montajdaki) uygulamalar igin
robot sistemlert gelistirmektedir. Bu disiplinlerarast
kavram, gelistirilmis verimlilik, esneklik ve ileri
rasyonellestirme saglar. Burada tamtlan kumag le-
vendi manipiilasyon ve tagima sistemi Sulzer CIW
(Bilgisayarla biitiinlesmis dokuma) sisteminin bi-
rincil bilesenini olugturmaktadir.

AUTOMATION WITH ROBOT SYSTEMS

Sulzer has been developing robot systems for appli-
cations in handling, welding, protective coating
deposition and assembly (also high precision assem-
bly) for some years. An example is given by CIW -
Computer Integrated Weaving. This interdiscipli-
nary concept provides improved productivity, flexi-
bility and increased rationalization. The cloth beam
handling and transport system presented here con-
stitutes an initial component in the Sulzer CIW.

1. ROBOTLAR ve OTOMASYON

Robot - dosdogru bir bilim kurgu romanindan,
insana benzer ve onun hareketlerini beceriksizce
taklit edecek bigimde modellenmis, lambalar anten-
ler ve bir de sesle donatilmig hayal {iriinii bir maki-
na.

Burada inceledigimiz makina hig de boyle bir ma-
kina olamaz. Yine de, aynen bdyle basladi .Ama bu
yaratik gok hizli bigimde son derece esnek, gittikge
artan kullanim alanlarina siiriilen yiiksek verimli
bir makinaya doniigtii. Onu teknisyenler su
satirlarla tanimlamaktadirlar: "Bir robot is
pargalarini ve aletleri manipiile edebilen, gok ser-
bestlik derecesine sahip ve programlanabilir bir
makinadir."

Tanimlama gunu gostermektedir ki bu agik ola-
rak bircok fonksiyonu yerine getirebilen ve her za-
man yeni, degistirilmis ya da geligtirilmis fonk-
siyonlar1 iistlenmek tlizere egitilebilen bir
makinadir. Diger bir deyisle kullamai robota yeni
bir programla yeni bir gorev verebilir. Ayrica robot-
lar tanitma boliimiinde agiklanan makina - ya-

¢ P, Schneider ve M. Ziind'lin Sulzer Technical Review 1988, 1,
sayfa 11'de yayinlanan "Automation With Robot Sys-
tems"baglikh yazilanndan gevrilmistir,
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ratiktan ¢ok farkh goriiniirler (Sekil 1).Robot birgok
serbestlik derecesine sahip oldugundan; zira
ornegin takim tezgahlanm yiiklemek ya da basgka
islevler igin is pargalari manipiile edilebildigine
gore, cok kez bir insan koluna gergekten benzeyen
bir kol konstriiksiyonu olmaktadir (Sekil 2).
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Sekil 1. Sulzer Ruti
dokuma tezgahlar: igin
hassas ayar (nitelerini bir
araya getiren robot siste-
mi.

¥

Sekil 2. Bir Sulzer - Amerikan ro-
bot makinasi1 Sulzer Rut dokuma
tezgahlant igin yapilan karmagik
dékiim pargalarinin yiizeylerini te-
mizlemektedir.

Robot prensipleri - daha fazla esneklik,
genisletilmig is alami, serbest programlama, serbest
ayarlanabilirlik - ileride yeni bir uygulama alam
igin agiklanacak olan genis bir etkinlik alani sunar.
Yakalama sistenleri, y6riinge kontrollan, hareket-
lerin koordinasyonu, tiim iinitenin hareketliligi ol-
mak iizere robotik prensipleri bir araya getirilmig
ve yeni bir bigime ayarlanmistir. Burada geligtirilen
robot sistemi, dokuma sektorii igindeki uygulama-
lar igin gok yonliilitk &zelligini korumustur. Birgok
dokuma tezgah tipine ve dokuma tezgah enine hiz-
met sunulabilir. Serbest programlanabilirliligini, bir
baska deyisle daha sonraki, degisen kosullara uyar-
lanabilen diizenegini korumugtur. Diger yandan,
sistem somut dokuma gereksinimlerini yerine ge-
tirmek {izere yapilmus idi. S .

2. DOKUMA GEREKSINIMLERI VE ISTEMLERI
2.1. Diinkii ve Bugiinkii Verimlilik

Moden, dokuma fabrikas: igletimi hem verimli-
ligi azaltan, hem de elle miidahaleyi gerektiren
iiretim kesintileri icerir. Bunlar ¢ok kez tekrarlayan
niteliktedir; 6yle ki bugtin atk: ve ¢bzgii kopuglarint
gidermek, atki masuralarini degistirmek, kumag ve
gbzgl leventlerini degistirmek, parti degistirmek,
temizlik vs. gibi bazi islemleri otomatiklestirmek
teknik olarak olanakli goriinmektedir.

Bu otomasyon planlari verimliligin yiiksel-
tilebilmesi ve personel giderlerinin azaltilabilmes!
igin dokuma fabrikasinda daha yiiksek bir etkinligt
glvenceye almaktadir.
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