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Bu ~ahgmada ilmik egrilerini sabit varsayan basit 
bir diiz orgii ilmik modeli verilmektedir. Bu modelin 
orgii gekline, diger modellere gore, daha uygun 
oldugu gozlendi. 
Munden'in 1959'da teklif ettigi regresyon 
denklemleri, A /C=  K c  ve A /  W= K w  , yerine 
kullantlmak iizere, ilmik boyutlarznt hatasn 
hesaplayan yeni ( A-Ac,)/(C-C,) = Kc ve (A-Aw,)/ 

(W- W,) = Kw regresyon denklemleri verilmektedir. 
Bu yeni denklemlerin sabitleri serbest iplik Captna 
bath olarak hesaplanmtgttr. 
Yukartdaki bulgularla bir relaksasyon mekanizmasz 
verilmekte ve pratik biitiin stkltklarda ilmek 
~ubuklarzn temast varsaytmz yaptlarak orgii 
i~indeki ger~ek iplik Cap1 hesaplanmaktadzr. 

AN INVESTIGATlON THE GEOMETRICAL 
PROPERTIES OF PLAIN KNlTTED FABRIC 
A Plain knitted loop model, which is based on the 
assumption that the curvature of the loop remains 
constant, has ,been created. This new model has 
shown to give the actual loop shape more closely in 
comparison with the other geometrical models 
given. Regression equations .l/C=Kcand A/W=Kw. 
which were given by Munden in 1959 were found to be 
inaccurate by many reseachers. In place of Munden's 
above equations the more accurate regression 
equations ( A-&,)/(C-C,) = Kc and (2.-Aw,)/(W-W,) = 

K w  are suggested by a re-evaluation of a series of 
experimental results. The parameters of above 
regression equations nre found to be as Lq, = 11,780 do, 

C, = 2,050 do, A,.,, = 16,971 doand = 4,169 do which 

are the functions of free yarn diameter, d, where the 
free yarn diameter can be calculated by ztsing Shinn's 

With the above findings, a mechanism for 
relaxation is given and also, by assumming that the 
wale-Jamming accurs for all the practical range of 
tightnesses, effective yarn diameter, d, in the plain 
fabric is estimated. 

1. GrnRiS 
Bu makale, bu konuda daha once yay~nlad~@ 

mlz makalelerin [Kurbak 1983 ve Kurbak 19871 de- 
vaml niteligindedir. Yukar~da bahsettigimiz ma- 
kalelerde de belirttigimiz gibi deneylerin degerlen- 
dirilmesi ve model tasar~ml konulannda daha 
onceki yazarlarm aragt~rmalar~ yeterli degildir. 
Deneylerin degerlendirilmesi aq~s~ndan bakt~&m~z- 
da [Kurbak, 19831'deki yaz~m~zda  anlat~ld~& gibi 
her aragtlrmac~ kendine ozgii relaksasyon, yani 
y~kama metodu uygulamig ve digerlerinin y~karna 
biqimi hakk~nda "kumag~ deforme etmigtir" veya 
"tam relaksasyon durumuna getirememigtir" gibi 
goriig bcyan etmigtir; fakat bunu soylerken herhangi 
bir kriter vermemigtir. 

Diger taraftan diger yazarlann modelleri 
daha onccki bir yaz~m~zda [Kurbak, 19871 aq~klan- 
mqtlr. Buna gore tasarlanm~g olan geomehik mo- 
deller yeterince basit degildir ve ilmik geklini tam 
olarak verememektedir. Fiziksel modeller heniiz ke- 
sin qoziime ulagmamlghr. 

Burada; tasarlad~grm~z ve [Kurbak, 1982l'de 
yer alan basit bir geometrik diiz orgii modeli ve 
deneylerin degerlendirmesi aq~s~ndan da bir kriter 
verileccktir. Daha sonra bu basit modele gore relak- 
sasyonunun mekanizmas~ verilecektir. 

2. RELAKSE DUZ ~ R G U  ~ L M M  SEKLI 1CiN BIR 
MODEL TASARIMI 
21. Gene1 Kabul 

Tamamen relakse olmug bir ilmigin geklinin 
minimum enerji gart~nda bulundugu gene1 olarak 
kabul edilen bir gerqektir. Diger bir deyigle, bir 8rgii 
parqasl d q  kuvvetler etkisinden kurtulursa, ilmik 
gekli, ene jisini minimum yapacak gekilde deggir. 

tlmigin bu d ~ g  kuvvetler etkisinden kurtulmasl 
s~ras~nda ,  ilmik ewiliginin; fazla oldugu ilmik 
k ~ s ~ m l a r l n d a  aza ld~gr ;  az  oldugu ilmik 
k~s~mlannda arttl@ gozlenir. Diger bir deyigle ( ' 
biikiilmiig ilmik kwmlan aq~lzrken do@usala ya' 
ilmik k ~ a m l a r ~  egrilir. Burada hareketle "iln 
egriligi ilmik uzunlugu boyunca egit olar 
yay~lmcaya kadar ilmik gekli degigmeye dew 
edecek, ilmik egileri sabit olunca gekil degigtir 
sona crecek ve d o l a y ~ s ~  ile ilmik stabil duru 
erigecek diye bir goriig ileri siirebiliriz. Ti 
relaksasyon stabil duruma erigme anlaml 
geldigine gore; tam relaksasyonda ilmik uzunlu 
boyunca ilmik egriligi sabit ve enejisinin 

minimum olmasl iqin egrilik yarlqapinln maksimum 
olmasl gerekir. 

yukar~daki  aq~klamalar q1g1 altmda, bu 
modelde tam relakse duz 8rgu ilmiginin egriligi 
ilmigin her noktawnda sabit ve sabit olan egrilik 
yaplqap~ da maksimum degerde oldu@ varsayml 
yapl lml~t lr  

22. fimik Sekli 
Yukandaki kabulii gerqekleycn bir geometrik 

gekil, Sekil l 'de  verilen bir diizenekle elde 
edilmi$tir. bu diizenekte merkez eksenleri kesigen iki 

Sekildeki ve BC iplik ekseni helislerinin B 
noktasinda siirekli o lmas~ iqin helis aqlwnln 
silindirler arasmdaki kiiqiik aqnln yansl olan a, 'e 
egit olmas~ gerekli ve yeterli sarthr. Bu gart aynl 
zamanda AB ve BC iplik kollann~n A ve C'de yere 
paralel olmas~ iqin yeterli garttzr. Bu da gerqek 
ilmikte yerine getirilmesi gereken garttlr. 

Sekil 1 ve Sekil 2'den agag~daki ilmik 
parameheleri kolayca hesaplanabilir. 

yanqap~~  silindir allnm~ghr. Bir Grgii ilmeginin h = 4 . r r . a  .................................................... 
iplik merkez ekseni Sekil l'de goriildiigii gibi iki 

(2) 
Cos a 

silindir iizerine 360' s a r~ lm~g  iki helis kolunun 
birlegtirilmesi suretiyle elde edilmigtir. W = 4 ? a tan a Sin a ........................................ (3) 

2 .  n . a . t a n a  C =  ..................................... (4) 5 Cos a 
......................................................... t = 2 a + d  (5) 

h - 2 5 ......................................... - - (6 )  
tan a 

Burada; I 
I h : helis admu, 

a : helis yanqapl, 

a : helis aqa ,  

W : qubuk a q ~ k l ~ g ~  (Wale-spacing), 
C : S~ra  aqlkl@ (Course-Spacing), 
t : 0rgu kahnl~g~, 
z : iki slranln birbiri iqin girme miktann~ belirten bir 
parameh'e ve 
d : iplik qap~d~r .  

Sekil 1. Bu ~alqmada Teklif Edilen DW 6rga llmik 
Modeli Deneysel sonuqlan tekrar edersek, Munden 1959'da, 

?kil 2. Helis A+rn~ 

formiilleri vermigtir. Burada Kc ve Kw bir sabittir. 

Bu yukar~daki K sabitlerinin ytinlii diiz orgii- 
lerdeki sonuclanndan yararlanarak burada anlah- 
lan model parametreler, a ve c, Tablo I'de hesap 
 land^@ gibi verilrnigtir. 
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