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Bu calismada ilmik egrilerini sabit varsayan basit
bir diiz orgii ilmik modeli verilmektedir. Bu modelin
orgii sekline, diger modellere gore, daha uygun
oldugu gozlendi.

Munden'in  1959'da  teklif ettigi regresyon
denklemleri, A/C=Kcve A/W=Ky, yerine
kullanilmak iizere, ilmik boyutlarim hatasiz

hesaplayan yeni ( A-Ac,)/[{C-Co) = Kc ve (A-Aw )/
(W-Wy) = Ky regresyon denklemleri verilmektedir.
Bu vyeni denklemlerin sabitleri serbest iplik capma
bagli olarak hesaplanmigtir.

Yukaridaki bulgularla bir relaksasyon mekanizmasi
verilmekte ve pratik biitiin  sikliklarda ilmek
cubuklarin  temas: varsayim yapilarak Orgii
igindeki gercek iplik capt hesaplanmaktadir.

AN INVESTIGATION THE GEOMETRICAL
PROPERTIES OF PLAIN KNITTED FABRIC

A Plain knitted loop model, which is based on the
assumption that the curvature of the loop remains
constant, has been created. This new model has
shown to give the actual loop shape more closely in
comparison with the other geometrical models

given. Regression equations A/{C=Kcand A/W=Ky,
which were given by Munden in 1959 were found to be

inaccurate by many reseachers. In place of Munden's
above equations the more accurate regression

equations ( A-Ac ){(C-Co) = K and (A-A H(W-Wo) =
Ky are suggested by a re-evaluation of a series of
experimental results. The parameters of above
regression equations are found to be as Ac, = 11,780 d,
Co = 2,050 dy, Aw, = 16,971 d jand = 4,169 d, which
are the functions of free yarn diameter, d, where the

free yarn diameter can be calculated by using Shinn's

formula as do=0,0044 V' Tex (cm).

238

.
A i U e o e e e e e e |

With the above findings, a mechanism for
relaxation is given and also, by assumming that the
wale-Jamming accurs for all the practical range of
tightnesses, effective yarn diameter, d, in the plain
fabric is estimated.

1. GIRiS

Bu makale, bu konuda daha once yayinladig-
miz makalelerin [Kurbak 1983 ve Kurbak 1987] de-
vami niteligindedir. Yukarida bahsettigimiz ma-
kalelerde de belirttigimiz gibi deneylerin degerlen-
dirilmesi ve model tasarimi konularinda daha
onceki yazarlarin arastirmalar yeterli degildir,
Deneylerin degerlendirilmesi agisindan baktigimiz-
da [Kurbak, 1983]'deki yazirmizda anlatildif: gibi
her aragtirmaci kendine 6zgii relaksasyon, yani
yikama metodu uygulamig ve digerlerinin yikama
bicimi hakkinda "kumag: deforme etmistir” veya
"tam relaksasyon durumuna getirememistir" gibi
goriig beyan etmistir; fakat bunu sdylerken herhangi
bir kriter vermemistir.

Diger taraftan diger yazarlarin modelleri
daha onceki bir yazimizda [Kurbak, 1987] aciklan-
mugtir. Buna gore tasarlanmug olan geometrik mo-
deller yeterince basit degildir ve ilmik gseklini tam
olarak verememektedir. Fiziksel modeller heniiz ke-
sin g6ziime ulagmammugtr.

Burada; tasarladigimiz ve [Kurbak, 1982]'de
yer alan basit bir geometrik diiz o6rgii modeli ve
deneylerin degerlendirmesi agisindan da bir kriter
verilecektir. Daha sonra bu basit modele gore relak-
sasyonunun mekanizmasi verilecektir.

2. RELAKSE DUZ ORGU iLMEK SEKLI ICIN BiR
MODEL TASARIMI

2.1. Genel Kabul

Tamamen relakse olmus bir ilmigin seklinin
minimum enerji sartinda bulundugu genel olarak
kabul edilen bir gergektir. Diger bir deyisle, bir 6rgi
parcas: dis kuvvetler etkisinden kurtulursa, ilmik
sekli, enerjisini minimum yapacak gekilde degisir.

lImigin bu dis kuvvetler etkisinden kurtulmast
sirasinda, ilmik egriliginin; fazla oldugu ilmik
kistmlarinda azaldig;; az oldugu ilmik
kisimlarinda arttif1 gozlenir. Diger bir deyisle gok
biikiilmiis ilmik kisimlari agilirken dogrusala yakmn
ilmik kistmlan egrilir. Burada hareketle "ilmik
egriligi ilmik uzunlugu boyunca esit olarak
yayilincaya kadar ilmik gekli degigmeye devam
edecek, ilmik egrileri sabit olunca sekil degigtirme
sona erecek ve dolayist ile ilmik stabil duruma
erisecek” diye bir goriig ileri siirebiliriz. Tam
relaksasyon stabil duruma erigme anlamina
geldigine gore; tam relaksasyonda ilmik uzunlugu
boyunca ilmik egriligi sabit ve enerjisinin de
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minimum olmast igin egrilik yarigapmin maksimum
olmasi gerekir.

Yukaridaki agiklamalar 1s1g1 altinda, bu
modelde tam relakse diiz &rgii ilmiginin egriligi
ilmigin her noktasinda sabit ve sabit olan egrilik
yapigap! da maksimum degerde oldugu varsayimi
yap1lm1§t1r.

2.2, Iimik Sekli

Yukanidaki kabulii gercekleyen bir geometrik
sekil, Sekil 1'de verilen bir diizenekle elde
edilmistir. bu diizenekte merkez eksenleri kesigen iki
esit yan(;apll silindir alinmugtir. Bir 6rgii ilmeginin
iplik merkez ekseni Sekil 1'de goriildiigi gibi iki
silindir iizerine 360° sarilmug iki helis kolunun
birlestirilmesi suretiyle elde edilmistir.
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Sekil 1. Bu gahgmada Teklif Edilen Diiz Orgii llmik
Modeli
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Sekil 2. Helis Acilimu
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Sekildeki ABve BC iplik ekseni helislerinin B
noktasinda siirekli olmasi igin helis agisimin
silindirler arasindaki kiiglik aginin yarisi olan o,'e

esit olmas: gerekli ve yeterli garttir. Bu sart aym
zamanda AB ve BC iplik kollarmmin A ve C'de yere
paralel olmas1 igin yeterli sarttir. Bu da gergek
ilmikte yerine getirilmesi gereken garttir.

Sekil 1 ve GSekil 2'den asagidaki ilmik
parametreleri kolayca hesaplanabilir.
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Burada;

h : helis adimm,

a : helis yangap,

o : helis agis,

W : qubuk agiklhigr (Wale-spacing),

C : Sira agikligy (Course-Spacing),

t : Orgii kalinhigy,

z : iki siranin birbiri igin girme miktarini belirten bir
parametre ve

d : iplik ¢apidir.

Deneysel sonuglar tekrar edersek, Munden 1959'da,

formiilleri vermigtir. Burada K, ve K, bir sabittir.

Bu yukaridaki K sabitlerinin yiinlii diiz 6rgii-
lerdeki sonuglarindan yararlanarak burada anlati-
lan model parametreler, o ve {, Tablo 1'de hesap-
landig1 gibi verilmigtir.
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